MIKRONET
Mn ELEKTRONIK

AKIS HIZI ve

AKIS MIKTARI

ARF - 4
DEBI SENSORU

GENEL OZELLIKLER :

MONTAJ ve UYGULAMA :

ARF - 4 Cogunlukla partikiil icermeyen sivi
akiskanlarda akis hizi ve miktan olciimii icin
olduk¢a ucuz ve pratik bir ¢coziimdiir.

Cahisma prensibi kabaca hareket eden
sivinin, hareket yoniine dik dogrultuda
eksenlenmis pervaneyi kendi hareket hizinda
dondiirecegi esasina dayahdir.

Sensorin hareketi algilayan elektronik
olciim hiicresi tamamiyla dis govde ile kapah
olup sivi ve ortamdan izole edilmistir.

Akiskan temas boélgesi ile elektronik hiicre
ve dis ortam arasinda herhangi mekanik
baglanti olmadigindan gdovde tamamyla kapal,
sizdirmaz ve basinca dayamkhdir.

Teknik ozellikler :

Olgiim aralig: : 0.5-15metre/saniye
Linearite : %x 5
Tekrarlanabilirlik : % +1.5
Beslemegerilimi : 5-25Vdc

MONTAJ
5618923
BT e PO EATER i
PPC4 - T2
ARF 4

Debi Sensoru

selenoid
valf

AKIP MYKTARI OLCUM VE KONTROLU




1| MIKRONET
@ ELEKTRONIK

L1

iH BB
MYKR)
]

al FLEKTR

90

|l

ARF -4 KULLANIM KILAVUZU




MIKRONET

ELEKTRONIK

ICINDEKILER
GIRIS oo 2
LINEARITE oo 3
KULLANIM YERLERI oo 4
KULLANIMDA DIKKAT EDILECEK
HUSUSLAR oo A
OLCUM ARALIKLARI
TABLOSU oo 6
ELEKTRIK BAGLANTILARI ... ... 7
ELEKTRIKSEL OZELLIKLER ... 7
BORU HATTINA MONTAJ 8
DONUSUM DENKLEMLERI ... 9
DONUSUM TABLOLARI ... 10
UYGULAMA ORNEKLERIT ... ... ... 11
UYGULAMA ORNEKLERIII ... 12
CIKABILECEK PROBLEM ve
GIDERILMELERI . 13

MIKRONET ELEKTRONIK SAYFA : 1



MIKRONET

ELEKTRONIK

GIRIS

ARF - 4 Debi Sensoru endustriyel uygulamalarda

cogunlukla ustunlik ve avantajlar: dolayisiyla tercih

edilecek olcum elemamidir.

»

»

»

»

»

»

»

»
»

»

Tek tip sensor bir ¢ok boru ol¢iisii ve montayj
hattinda kullanilabilir.

Ucuz ve pratik bir ¢ozum yoludur.

Cikabilecek problem ve arizalar yerinde
giderilebilir.

Gosterim ve kontrol i¢in pahali elektronik cihazlar
gerektirmez.

Yiiksek basinclarda calisabilir.

%1'e varan ol¢ii hassasiyet ve dogrulugu elde
edilebilir.

Yatay veya dikey boru hattina montaj yapilabilir.

Arf - 4 uygulamalarindan iyi netice alabilmek i¢in
oncelikle uygulama yapilacak akigkanin;

Min. ve Max. akma hizlarinin

Kimyasal ozelliklerinin

Basing, sicaklik ve viskozite gibi fiziksel
ozelliklerinin gozoniine alinmis olmasi gerekir.

MIKRONET ELEKTRONIK
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LINEARITE

ARF - 4 Akis Sensoriu uygulamalarinda Lineer
bir sonuc elde edebilmek icin oncelikle montaj
yapilan noktada trubilans olusum ihtimalini en aza
indirmek gereklidir. Bu amacla;

Sensoriin her iki tarafinda ve bulundugu noktada
homojen akis elde etmeye yonelik en az 10 boru
capi1 kadar diiz hat kullanilmis olmasi gerekmektedir.

K
Faktor

i

V
= Akis Hiz

0.5m/s 7.5 m/s

K. Faktor birim hacime karsilik sensoriin iirettigi
darbe sayisi. (Voltaj ve Akim cikish olan modellerde
bu darbelerin frekansi gerilim veya akima doniisiir.)
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KULLANIM YERLERI

SENSOR TIPI

ARF-4X-PP | ARF-4X-PV | ARF-4X-BB | ARF-4X-SS

POLI
PROPILEN

POLI POLI POLI  *
PROPILEN| PROPILEN | PROPILEN

YATAKLAMA| POLI
ELEMANLARI PROPILEN

GOVDE YL BRONZ SS 316

ROTOR SAE 430

PVDF PVDF PVDF

IMALAT MALZEMESI

* SAE 430 OPSIYONEL

SU

TUZLU SU

SIVI YAKIT

SOLVENT

GIDA MAD.

KULLANIM YERLERI

ALKOL

ASIT

@ Kullanilabilir.
O Kismen kullanilabilir.
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KULLANIMDA DIKKAT EDILECEK
HUSUSLAR

1. Akis espasinda hava boslufu olusmamas:

2. Borunun dolu olmas:

3. AKes heen 05msn den diisilk olmamal 7.5m/sn"den
fazla olmamal.

4. Secim yapilmadan dnce Olgiim Araliklar Tablosu
ve Kullamm Yerleri Tablolarimn dikkatle
incelenmis olmasi

5. Sensor pervanenin diniisiini engelevecek ve
maontaj igin zorlama gerektirecek kadar mekanik
rorlamava maruz kalmamahdir.

6 . Sensir pervanesi akis dogrultusuna dik ve van
kapalh tarafl akiskamn geldigi viime bakacak sekilde
maonte cdilmelidir.

7. Sensir Montaj Sekilleri resminde oldufn gibi
pervene viiksekligi uygun verlestirilmelidir,

8. Montaj esnasinda veva oncesinde sensir givdesi,
pervane veya yataklama elemanlarimin zarar
girebilecefi mekanik darbelere maruz
kalmamahdir.

9 . Sensir manyetik dalga vayim vapacak motor
transformatir, kontaktir vb, elektromanvetik
esash dilzeneklerden en az S0cm vzakta monte
edilmelidir.

10, Sicak ortamlardan uzak tutulmahdir. Max. : 45°C
Daha sicak akiskan dlgiimi igin elektronik algilama
devresi izole edilmis ve vzaklastirilns Geel
miadeller tercih edilmelidir.

11. Sensir ve sensiriin bagh oldugu tesisat mekanik
titresimler ve darbelerden Korunmalhdir.

MIKROMET ELEKTROMIK SAYEA -3
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OLCUM ARALIKLARI TABLOSU

K.
Faktor
(pulse / 1t)

64
32
16
11

7,2

3.9
2,6
1,8
1,0

Not : Katsay1 ( K faktor ) ve akis limitleri tabloda verilen
boru i¢ ¢caplar icin gecerlidir.
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ELEKTRIK BAGLANTILARI

GND

Soket Ustten Goriiniis
* 4-20 mA'lik Sensor icin bos birakilacaktir.

OUTPUT

o N N N —
QIO v+ GND
ELEKTRIKSEL OZELLIKLER

CIKIP

BESLEME CIKIP T i

Frekans
NPN (VF-2)V [15-250 Hz
_ Kare Dalga

$-25VDC

ARF-4F - XX | pinple :%10

12-24V DC Akim
Ripple :%10 | (max. :20V)

ARF - 4C - XX

12-24 VDC Gerilim
Ripple : %10 | (max. :10 mA)

Besleme gerilimleri Ters baglamaya, ¢ikislar kisa devreye
karsi korunmustur.
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1" NIPPEL
KAYNAK MONTAJI

Nippel
ic Capi: 25.2 mm

By pass

@
@ Q% N7

On Son

;!friiblgﬂs TEiihlags

Emniyet | Emniyet
Mesafesi Mesafesi

On ve son emniyet mesafeleri
* Boru capinin 10 kat1 uzunlukta sabit olarak devam

etmesi gereken mesafedir.
* Hiz degisimlerine karsi sensoriin Linear davranisi i¢in

gereklidir.
MIKRONET ELEKTRONIK SAYFA : 8
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ELEKTRONIK
DONUSUM DENKLEMLERI
Akis Hizx : v.m/sn
Debi : d It/h

Cikis Frekans1 : f Hz

Cikis Akimi : Tout mA
Cikis Gerilimi : Vout mV
K Faktor : K pulse /It

d=[2,826D*v|It/h
0,354

v=] = d]m/sn
12.8

f=[ D2 d]HZ

f =[365 v | Hz

Vout =[ > d|mV

Vout =[37f | mV

lout =[4+ o> d]mA

Iout =[4+0,059f | mA

45000
D2

K =| | pulse / It

MIKRONET ELEKTRONIK SAYFA: 9
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DONUSUM TABLOLARI
CIKIS - HIZ BAGINTISI

ARF-4F-XX

ARF-4C-XX

ARF-4V-XX

MIKRONET ELEKTRONIK

Az;s/:;ll? Frekans Hz
I 0,5 18
11 2.5 90
111 > 180
IV 7,5 270
Akis Hiza
(m/sn) Akim mA
I 0,5 4
11 255 92,3
111 3 14,6
IV 7,5 20
A;“Hf/ Slfl;z' Gerilim mV
I 0,5 0
11 2,5 3.3
111 > 6,6
AY 7.5 10

SAYFA : 10
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ARF -4 DEBI SENSORU

4 L1 L
/ ks O
g o~ \_»
SOGUK N e
AKISKAN
0 O (|
I
1 - Elektrik Baglanti Fisi
2 - Baglant1 Soketi SICAK
3 - Sikistirma Somunu AKISKAN

4 - D1s Govde
5 - Rotor (Pervane)
6 - Rotor Yataklama Elemanlar:



MIKRONET

ELEKTRONIK

UYGULAMA ORNEKLERI 1T :

PLC

PROSES KONTROLOR

RS 485 (network)

TTL PULSE

AKIM 0 - 20 mA I VOLTAJO0-10V

INTERFACE
ADAPTOR

ARF 4

Debi Sensori

MIKRONET ELEKTRONIK
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CIKABILECEK PROBLEMLER ve
GIDERILMELERI

1 - Ol¢iim yapilamamasi
* Elektrik baglantilar1 hatali olabilir.
- Baglanti hatas:i giderilmelli.
* Akis hiz1 ol¢tim araliginin ¢ok altinda olabilir.
- Boru hatti (¢cap olarak) kiiciiltiilmeli.
* Ol¢iim cihazinda gerilim - seviye uyusmazIlig: olabilir.
- Uyusmazhik giderilmeli veya uygun cihaz kullanitimal.
* Sensor pervanesinin donmesini engelleyecek mekanik
sitkisma veya tikanma olabilir.
- Stkisma veya tikaniklik giderilmeli.

2 - Olciim sonuclarmin siirekli degisen hatalar icermesi.
* Montaj hatali olabilir.
- Montaj resimlerine uygun montaj yaptlmali. (Sayfa 8,9)
* Ol¢iim cihazinin frekans - gerilim uyusmazlhigindan
kaynaklanabilir,
- Uyusmazhik giderilmeli veya uygun cihaz kullanitimall.
* Akis hi1zi 6l¢tim araliginin disinda olabilir.
- Boru ¢api uygun hale getirilmeli.
* SensoOr govdest Nippel icerisinde (siki gegme) sikisik
monte edilmis olabilir.
- Sensor montaj Nippelinin i¢ ¢capt buiyiitiilmeli.(25.2 mm)
3 - Linearite bozuklugu
* Borunun i¢inde hava boslugu veya yogun hava kabarciklar
olabilir.
- Hava boslugu sebebi giderilmeli.
* Boru i¢inde trubilanslardan kaynaklanabilir.
- Montaj resimlerine uygun olarak montaj diizeltilmeli. (Sayfa 9)
4 - Kendiliginden sayma ( Akis yok iken cikista sinyal )
* Motor veya transformatore yakin olabilir.
- Motor veya transformatorden uzaklastirilmalidir:
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